1T -Soit Ry{0,%s,3,,20) un repére galiléen, (0Zy) étant la verticale descendante. _

Soit (T) une tige rectiligne, de section et de masse pégligeable, tourne dans le ﬂhﬂ(ﬂﬁa%ﬁ .
autour de Faxe (0Z,) llo verticale descendante], Le paint O est un point commun 2 Rq[ﬁ,xiﬁa.xn] et
aila tige' (T} avec une vitesse angulaire (0 constante. Soit RO, %1, ¥1,2) le repere orthonormé direct
lié 5 la tige (T), Vaxe [0,%,) étant porté par la tige (T}.

On pose (¥, , ¥;}= Ot et §=pZ;. -

Sait (D) un disgue plein, homogéne, de masse M de centre G et de ra';nn R, Elf_ﬁ-ﬁg et tqu{ng{m
oar rapport a2 la tige (T) de fagon que G reste sur [T} et que le mouvement de Totation dg_d#squa- :
autour de [G) soit le plus general, . : , __ ) )

Soit BIG.% 7 7) le repére orthonormé direct lié au disque (D), (GZ) étant V'axe de revolution oy

isque (D) étant repéree dans RO, %1, ¥ 120} par

-
e i Ty g
La posIton ou d

t’]_,f"_ ﬁ'x' et par les trois BHEIES d’ Euler hahi‘tuﬂls 7]
bl 0 = 1
o f @ I
i = o . awd — RGEFD
BAC £ Ve Z0) Ry(G, 3,7, 20) Rl G, U, W, 2]

Saterminer la vitesse de Gen mouvemeant par rapporta R’G{G‘xﬂ‘yn’ﬁg}

AR N = R pEv: ¥ TES

5. Benner le vecteur rotation £(D /Ry) €t 5l (D /Ra). L T i e G0
S jeurs composantes dans le repere (i, W,Z) lié aRa:

- Determiner par G]
H e r ( en " gk
Tie: O - la matrice d’'inertie du disque (D) la base llhw-ﬂ-

i : =¥ "k rimera dans :
e 6G,0/Ral gL 90 S70 t par rapport aRp.

le moment Cine

; i mouvemen
vanaroie cinétigue du disque (D} dans son Mo
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