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moments principaux d’inertie en O de (S). Le solide (S) est soumis 5 un couple de. mo
Vaxe OZ, tel que le vecteur rotation de (S) par rapport au repere Ry, 0 (S/R,), soit constamment

crthogonal 3 OZo. On définit trols autres repéres orthonormés directs, R; (0, ¥, Z,) obtenu a partir
de B, par une rotaion d'angle W autour de I'axe '(720, R,(0,1y, 7, f) obtenu 3 partir du repére Ry par
une rotation d'angle 0 autour de I'axe 0v et RS(O,J_{',)_’.,Z') lié au solide (S) et obtenu a partir du

repére R, par une rotation d’angle @ autour de I'axe OZ.

Tous les résultats seront exprimés dans la base (17.1, D, Z) associée au repere R;.

1) Donner une intégrale premiére du mouvement en écrivant que Q(S/Ry) . Z; =0.
2} Calculer Ia puissance des efforts extérieurs appliqués a (S).
3) Donner Pexpression de I'énergie potentielle, V(S), du solide (S)

énergie cinétique, T(_&}IRU), du solide (S) par rapport au repére Rq.

4) Déterminer I’
e de I'énergie cinétique.

5} Trouver une seconde intégrale premiére en utilisant le théorém

6] Calculer le couple T
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