T, .

12~ Quelie est I'éguation de la sortie 7
XY W2

?WE?

e F i

T !

. i ¥ E
0 F=X¥V+7Z+rz _

[T Ra¥ierosvr? : : : o f

[ F=X2Z+XY+Y.Z . i | /25

12- Quelles sont les applications typiques dn moteﬁr SEpa

[]  Domaine de traction
Domaine de manutention

Domaine de production d’énergie électrique /2,5 -

13- Comment faire varier la fréquence de ratat:wn d’un moteur DC a aimants
permanents ? : _

D Par action sur le flux
Par action sur la tension

Par action sur la charge /123
} 3

14-Quel est le diSPGSiﬁ‘f Femeﬁaﬂt de eréer nn champ magnétique tournant :

(] Bobine fixe parcourue parun courant smusmdal monophase

[ |  Bobine fixe PArcOUIuS par un u.ourant continu

[ ]  Bobine enmouvemem rotatif, parcourue par un courant sinusoidal
monophasé '

] Bobine en mouvement rotatif, parcourue par un courant.éontiuu 1725

15- Un alternateur hexa polaire produit un résean mphase de 220V- 60Hz,
quelle est la vitesse d’en tramement du rotor ? . :

1 1200 tr/ma
- 900 tr/mn
600 trfmn /25

—

16- Pourqum le Moteur asynchrone & vide cunsomme-t-ﬂ de la puissance
réactive 7 :

]  Pour produire des pertes joules 25
Pour produire uzn courant magﬂensant
. (] Pour assurer ses pertes electromagu&thues Py /2,3
Paza 3
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"17-Un moteur triphasé est aliment? par mn résens 1ot e, ' :
; réseau tri e fréquence 50
Paryét sou glissement est égal a ; phas.e d 9 Hz, & :[.

DG. e 1 1 - L] 2 IZ,SL

18- Identiffer Ia nature du convertisseyr (C) reliant le motenr au résean

D onduleur ; : Résemi : i

[]  redressenr commands ,

L] cycloconvertisseur : : g o

D _rec[r&SSeur non commands URé.f ( (C} U I E ) Sl
o S | T |12 :

19-Quelle est ’équation d’activation de I'étape de rang o ¢ : .
' ' 1 n-1 ’

D Xn = 1'.T.‘:;{J."I-i"].‘ R'II + K!‘LJ'}_{‘HLI 3 - —
bd Bl R X_H):}_{nﬂ A . n

—

00 Xn= (X Ra+X0-0).- Xy " ir Rew

|n+1' _ ;2’5.

B

- 20-Le schéma ci-dessous représente

- ' /25 |
] Unprocédé de régulation de température -
Un procédé de régulation de niveay
Un procédé de régulation de déhjt

e
TPt p——— T T
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21-Ce symboﬂe'i‘ép;ésente !

— F
[]  Une vanne de régulation
[ Unactionneur preumatique 2 membrans avec
_ positionneur _
(] Uneélectrovanne E2a
H ¥
22-Sur le schéma ca-desse us on désire régler la vitesse de sortie du vérin 24 on
utlhse : _ .
[] Un limiteur ds debl‘t blclrractionnel
O Un c:lapef: non retour
N Un limiteur de d&bit unlcilrecmannel
[]  Autres elemen.ts
[ l aG.CF %]-gﬂﬁ jz?s '
23-Donner la désignation de ['outil de manutention suivant :
[ Letranspalette
G Le pont roulant
[] ' Le cheriot automoteur
L Lerouleur
El Lelevieragalets /25 ;.
24- quel est Ie nom de I’appareil suivant 7 -
[l Profondeur
[]  Manomatre
[l Comparateur
[ ] Thermométre
] Horloge /12,5
25-Le fhﬂﬂ"ﬂfﬂem d’un roulement de I'arbre d'un moteur électrique tout les
cing ans est une opération de mamtenance
L] Cotreotive
L] Systématique , # _
[l Conditionnelle : u /2,3
Curative ' ' '
= = e s s =i = =l _eseso
a:l.ctf'r:ao,-*;li.»mhllqyi. TECHMICIEN spErlalsE - Page 5
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© 26-On considare 'l’ajustement swivant : @112 4 8 /T8 avec
3 Max + 54- - | s
Alésage: D112 H 8 Min ’ Arbre: @112f8= Mflic _J;E ;
: - R N
[ ] L’ajustement sera avec jeu T | I
L] L’ajusternent sera avec jeirage
L1 L’ajustement sera incertain A ,;5 SRSNANANNN . ;
. _ T TS |
27- Quel est e typé de jeu illustré par la figure 7 - .
[]  Jeuaxial '
] Jeu en torsion
[ Jeuradial
L] Jeuparalléls :
(1 Jeu angulaire 125 |
28- Identifier le t}"PE d’aﬂcaup.leﬂ:lEBf I'ﬁPI'éS g]]f:é ci-dessous 7
- Accouplement Joints de Cardan
[]  Accouplement élastiqus *
R ‘Accouplement Oldham
O Ace Duljlsment rigide /2,5
29-Le systeme schemaﬂsé ¢i-dessous est un s}'stéme de fransiumatwn de.
mouvement :
B} Per engrenage conique
[] ~ Pardeux poulies et galet et cou:rro ie.
[ Parcame disque et galet:
[ ]  Parengrenage droit
[[]  Parengrenage aroue et vis sans fin /2,5
30-Le réducteur prapﬂsé a les caractéristiques suivantes ;
Z1=32 ; Zo=40 ; Z3=18 ;Z=72 ; Zo=22 ; Z;=24';
Zr =30 -; Zeg=17 ; Zo 34 ; Ny = Iiﬂl]trfmm - _
Déterminer Ia vitesse de sortie Ny ?
_ g " i = . 1 T
] | Ny = 120 fr/min B o I NN 2
O w=1owmin - g~ faqf [3 4] ggf |
i:[ Ng= 101 tr/min  a— 2145 5 7 : ; H2E
| O No=105thnin I s U:H |
— it s == = o
ELECTROMEC AN QuE TELHMICIEM Soiciallss Page &
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" PARTIE n2: i .25 pt

" " L] ¥’ " rl .
La fonction convertir de I"énsrgie électrique en energis mécanique est réalisée par un moteur,
L Y e » [ I3 - . ;
L’énergie ¢lectrique se presente sous deux formes ; source alternative ou source continue, Nous
trouverons deux types de moteurs : & courant alternatif ou 4 courant continu. Le choix d'un moteur”
dépend de nombreux critéres... ' '

Citer en quelgues Jignes ;es critéres permettant le choix de Ia motorisation 'é]ettriq.ue ;"lﬂpfi

PR N 8 g R E 0 8RR AR T A B S S 4 p g g s £ A
B T T T LT LT P T PP TP T P PP

LR R S
UL LL LE TP .| o
* e g LT L TR L TR LR UL LT P P Py P

FETTTTTIT - LT i
e F L T TT T AR,
“'.“...‘ "'“‘""‘-“1»--...,.‘.1,.,4,.".,..,.,,,.,.,.. B e el el AL LN LTI PR, o
- i T
T T T T L e T P
- N i """'"“'“"--l~—.i--n“....““.....“".“...,.,..........--7.,.““-.-«:Hunfr-lr LR TR P T T TTTT T
i
’ '
BT R R B i AR S b A R S S N TR R PR 8 SR e '
TS PP dn o P — i
LIPS R A R S A B AR L TR LR A S e R ke s e wa s o 5
R RN e b e g B BRE P RS RS N RS T e 0 T e e A AR =
ELIELIN T iw E '
R R R A R A R FR R R ek g b g s gay - ¥
. T B b b B R RN T AR E AR A R SRR Y R i g .
MEET RS A A s e o ama Egm A mE aaa s - R wrrEremEa gt Ermrny L 1
Srrasan :
R T T T 1 T R T T TR R T T R LT R P DT e raaE i
.
e T P T e T T T ] B i R R T Al
Ll Ly EE e LRLLE L TR T T ¥
: e N W N R b i dbd e s e E EE R RE B S W A R R TR TR T FEE S FER P .
e T T e T T
AR * £ N b 0 WA dmd ek m e s ke PPN 3 04K NS N S B e
dmmema s,
LRl R L L e T R r R o 1
'"""-'-r---un..u........”1._____‘“"_““.1.u Cassddusdats rannen " B TR e e
¥
T A A R R £ R O 8 R R P LR was vaa S na b 7
TR ERE A R B8 an wp e ama mm g B nd S pE a8 L TOT REE R RT A RS 08 IR R A R e g
]

m EEE A SRR EA SRR ARG A v v g e

T T Lt ¥
L E LT - ) -
f TEA A A AT AR AEYEEE B RAREEE RS Ee Y AR

Dans plusiewrs applicati 01, 068 moteurs sont commandés par des cartes électroniques. Quels sont’
les avantages et les inconvénients de [a commande électronique des moteurs ? / Spt

e e R e A R B R RS Rk R RS RS B R I

R AT T R LT ]
B B P L .
T T P e
i i i g
A SR v RS b e A R S S R R R R gt e fane F L ai e TR raaw B
" T R e g g o e 4 AT R R vt e e e g s i 3
I
1
e TR T T T T Ty 5
" B T T LY T P T e ——— .
4] Brdaanennrgaen rer a3 EmaamE R v R aTE AT AT e v raa sy i - - .
X N E L 0% 00 B4 400 490 08 fmn ma S e o a g g s e s a i ndd Hd $E AR AR PR TR LR R RS ERE AT AR AR AR B Frd 5
T o FPTPRRN i
T LTI TP T LTE T
. N A S G wa g e B A RS B e S SRS R SRR SRSE A A
L
R R b e R S R4 S SR AR R A A R R R AR R4 fme g g 5 . =
J B B 8 0ot 4 64 e e e Bt o 0 B € 8 R B N N E R S AR S A A fa e
'

T

B R T L LT T TR TR T PT T P T, .
gt e L T T L L LR R LI LRI L EE R L bk i

P L L L L PR TR L I LR T e

Lt 4 bt he o R g 8 e R R L e bt S g e
e AL L R P L P PR R L R LR L)

:ﬁ & ; 3 — =S e . s
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A
Potr transmettre de Pétergie méoanique d'wn moteur électrique & un systéme mécanique, on
utilise des moyens techniques de transmission de mouvement 4 meilleur rendement. ..

Citer les différentes solutions de transmissions de mnuvement dans un systéme mécamque
et donner un exemple d’application de chacun ' /10pt

B T T PR T ae smrsmprann “ -
B e S e o AP, | S R Y L P PT T PR
v . anis T wine P 1

B e e e RN LET R R0 R h B RS S 4§ AR AR RN R F R R TR Y A4 by pan
4 FRurREm LY o e o B 00 e b B g 0 o i i B P e e SRR PR P08 F N 0k M W

B e e R TR O T P P
T E S e G R A R PR PR P e A SRR AR S S R A E R e 0

WS A T R A A A A e S S
THrRrm s aane TR e i e 1m0 e B M O e e e e A i e H—
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